
 行业应用新旗舰



EVO Max 系列采用Autel Autonomy自主飞行技术，实现复杂环境下的全局路径规划、3D场景重建、自主绕障和返航；无GPS
精准导航能力，使其在GPS信号无法覆盖场景下，依然获得高精度、低延迟的导航定位；业内首创A-Mesh组网技术，支持多
设备自由组网，实现空地一体网络覆盖；“双目鱼眼视觉+毫米波雷达”的多源传感器融合感知技术，具备720°全方位感知和
避障能力，能全天候作业；EVO Max 系列配备融光相机4T和融光相机4N，集成变焦相机、超星光级夜视相机、超感光广角相
机、热成像相机和激光测距仪，高效赋能公共安全、能源巡检、应急管理等领域，树立行业应用无人机新标杆。

 行业应用新旗舰

超星光级夜视相机无GPS导航 A-Mesh自组网

电池热替换 IP43等级防护42分钟持久续航20千米图传距离

全天候避障



自主飞行规划

采用Autel Autonomy自主飞行技术，实时采
集周边环境数据，在山地、树林、楼宇等复杂
环境下实现全局路径规划、3D场景重建、自主
绕障和返航，赋能安防、巡检、测绘行业。

无GPS精准导航

在GPS信号无法覆盖、被禁用、精度和刷新频
率不足等场景下，依然能获得高精度且低延
迟的距离和坐标信息，实现高精度导航定位
功能。

超精准识别跟踪

灵活搭配不同挂载，基于AI图像识别技术，自
动识别与精准锁定观测区域内的热源、移动
的人和车等不同种类的目标，实现数据采集。



720°全向避障
全天候作业
EVO Max 系列采用“双目鱼眼视觉+毫米波雷达
”的多源传感器融合感知技术，具备720°全方位
感知和避障能力，支持全天候作业，不惧水面、高
压电线等复杂作业环境；可穿透尘雾、雨雪，不受
恶劣天气影响；纵使在夜间，也能保障飞行安全。

*全向避障功能实际使用或因飞行速度、环境光照、飞行条件
等操作方式及外部环境影响有所差异，并不能完全取代飞手
的环境安全判断。



机身内置的飞控计算单元、GPS接收模块和图传模块，使EVO Max 系列能够识别飞控干扰信号以及卫星定
位干扰信号，具有卓越的抗电磁、抗射频和抗GPS诱骗特性，赋予EVO Max 系列可靠的飞行稳定性。

三重抗干扰 飞行更稳定



EVO Max 系列拥有业内首创A-Mesh组网技术，可实现无人机与无人机之间，无人机与地面终端之间多设备自由组网，支持“一控多
机”“主从双控”等多种模式，即便在长距跨越、障碍跨越，山头、建筑绕飞，甚至是无网络区域，也能实现网络内多设备自由组网，协同

作业，突破常规无人机的作业边界，实现空地一体网络覆盖，从容应对复杂地形。

业内首创空地一体A-Mesh组网解决方案



功能多样化

抗干扰性强

A-Mesh网络具备所有终端的功能，各无
人机优势互补、多机协同作业，适用于公
安、消防、电力、水利、林业、广电、医疗、
海事等领域。

通信距离远
无人机在A-Mesh网络中兼具中继机和任务
机的角色，参与数据传输、指令转发和任务执
行，与地面控制端之间的通信距离可延伸至
50千米~100千米。

超视距应用
单架无人机执行任务时，存在通信链路被物
理障碍遮挡的问题。A-Mesh网络中每个无
人机都可作为中继机，应用于超视距场景中
的接力作业。

A-Mesh网络中无人机之间采用去中心化
结构，任一节点出现故障或临时退出不会
导致整个系统瘫痪，系统的抗干扰能力得
到大幅提升。

业内首创空地一体A-Mesh组网解决方案



Autel SkyLink 3.0
图传性能再升级

20千米 1080P@30FPS

900MHz/2.4GHz/5.2GHz/5.8GHz*

<150毫秒

搭载4个图传天线，2路发射信号，4路接收信号，使EVO Max 系列和地面控制
端之间的通信距离可达到20千米；支持900MHz/2.4GHz/5.2GHz/5.8GHz*四
个频段的自适应跳频传输，根据电磁干扰情况自动选择最优信道，具有强大
的抗干扰能力；实时传输画质达到1080P@30FPS，并且具备64Mbps的高传
输码率和小于150毫秒的低延时传输特性；图传数据传输及存储均采用
AES-256加密方式，保证端到端之间通信数据不被监听。

图传距离

频段

延时最高画质

*900MHz仅适用于FCC认证覆盖地区。5.2GHz仅适用于FCC、CE和UKCA认证覆盖地区。



EVO Max 4T集成160倍变焦相机、低照度广角相机、热成像相机和激光测距仪。更有搭载超星光级云台
相机的EVO Max 4N，集成超星光级夜视相机、超感光广角相机、热成像相机、激光测距仪。多传感器之间

智能联动，全天候作业从未如此轻松。

融光追影 各显所能



5000万像素
1/1.28英寸CMOS
F1.9光圈
FOV 85°
23毫米等效焦距

超星光级夜视相机

探索暗黑之境
融光相机4N

230万像素
0.0001 Lux环境亮度识别
450000超高ISO
41.4毫米等效焦距

超感光广角相机

热成像相机

5-1200米测量范围
± (1米 + D×0.15%) 
测量精度
*D为测量距离

激光测距仪

640×512分辨率
9.1毫米焦距
16倍数码变焦
-20°C~+550°C测温范围



逐光万象
融光相机4T

变焦相机 

4800万像素
8K视频分辨率
10倍连续光学变焦
160倍混合变焦
F2.8-F4.8可变光圈

5000万像素
1/1.28英寸CMOS
F1.9光圈
FOV 85°
23毫米等效焦距

热成像相机激光测距仪

5-1200米测量范围
± (1米 + D×0.15%)
测量精度
*D为测量距离

超感光广角相机

640×512分辨率
13毫米焦距
16倍数码变焦
-20°C~+550°C测温范围



Autel Enterprise 
专业级软件

Autel Enterprise 是专为行业应用设计的飞行
任务软件，全新的交互设计界面，操作简单高
效；集成智能且丰富专业的功能，充分发挥EVO 
Max 系列无人机的行业价值。



智能作业 高效安全

3D 航线
支持在3D地图上规划和预览航线，方便用户依照地形的高低差规
划航线，并支持手动切换地图源。

遇到突发情况时，可在空中创建临时任务，根据局势灵活变更任务。

临时任务*

*此功能有待后续更新上线



*此功能有待后续更新上线

通过录制飞行轨迹和相机动作，在样片中框选目标区域后实现精准复拍。

精准复拍*



多种任务模式 提效赋能
App提供航点任务、矩形任务、多边形任务、倾斜摄影、螺旋任务*、航带任务*、仿地飞行*、建图航拍*等多种任务模式，用户可将拍摄得到的
照片导入建模软件，进行二维或三维模型重建。适用于测绘、巡检、巡逻、搜救等场景。

用户可自行添加航点并设置参数。

航点任务
支持一键自动生成矩形飞行区域。 

矩形任务



*此功能有待后续更新上线

通过打点或导入KML文件添加区域边界点
自动生成航线。

建图航拍*
支持一键自动生成多边形飞行区域。

多边形任务



数据安全 多重防护

隐私保护 加密存储
涉及用户隐私的数据，包括飞行日志、地点等信息必须用
户手动同意后才能上传。

支持对照片、视频、飞行日志进行AES-256加密处理，
必须输入密码后才能访问。

云服务 指挥中心无人机

Autel Nest

遥控器

存储加密
     AES 128/256

图传加密
     AES 128/256

数据链加密
     AES 128/256
     HTTPS

数据链加密
     AES 128/256
     HTTPS



多路播放 信息全面

支持同时输出可见光/夜视、红外、地图画面。

多路播放
在画面中实时叠加地理位置信息和由ADS-B模块检测到的其他飞
机位置，方便用户快速定位地面上物体方位和规避其他飞机。

AR叠加*

*此功能有待后续更新上线



无人机

环境适应力

防护等级

IP43
工作温度

-20℃至50℃



无人值守作业
配多旋翼机巢可快速部署于变电站、产业园区、屋顶平台等多种场合，30分钟快速完成无人机充电，

轻松应对全天候无人值守作业场景。



道通智能面向全球开放Autel SDK开发者平台，帮助开发者和合作伙伴降低软硬件
开发成本，共同打造产业新生态。

合理的软硬件架构让开发者更容易上手，简
单易用，助力打造更卓越的无人机移动应用
新体验。

Autel SDK 生态

Mobile SDK



行业配件

Autel 智能遥控器 V3
高亮显示屏：7.9英寸，2000尼特最大亮度，2048*1536分辨率。
极速下载：以20MB/s的最大速率将素材从无人机下载至移动设备。
功能接口：HDMI接口输出直播信号，USB接口扩展4G模块。
超长续航：最多可实现4.5小时连续工作，2小时即可充满。
超大存储：内置128G的存储空间，轻松备份拍摄素材。

提高抗电磁干扰能力，实现厘米级定位精度，协助完成精
细化巡检任务。

RTK 模块 (选配)

道通多旋翼机巢是一个搭载全天候气象监视站的
无人机自动作业平台，模块化轻量设计，可快速部
署于变电站、产业园区、屋顶平台等多种场合，通
过分布式安置实现多种作业方式，覆盖更大作业
范围。无人值守系统由机巢、多旋翼无人机和指挥
中心等多个部件组成，道通指挥中心可远程下发
作业任务，信息同步回传的同时，也能保证数据传
输安全，决策于千里之外。

道通多旋翼机巢 (选配）



应用场景

应急搜救

消防救援地理测绘警用执法

电力巡检



飞行器
2.4G/5.8G/900MHz*
900MHz仅适用于FCC认证覆盖地区。

20km (FCC)
8km (CE)

2.4GHz  FCC: <30dBm 
CE/SRRC/MIC: <20dBm
5.8GHz  FCC/SRRC: <27dBm
CE: <14dBm
5.15-5.25GHz  FCC/CE: < 23dBm
902-928MHz FCC: <30dBm
5.65-5.755GHz MIC: <27dBm

工作频率

最大信号有效距离
（无干扰、无遮挡）

发射功率（EIRP)

图传

技术参数

重量（含电池及云台）

最大起飞重量

尺寸

轴距

最大飞行时间（无风）

工作环境温度

最大水平飞行速度

悬停精度

IP等级

GNSS

EVO Max 4T：1620g   EVO Max 4N：1641g

1999g

562*651*147 mm（展开含桨叶）
318*400*147 mm (展开不含桨叶)
257*145*131 mm（折叠无桨叶）

垂直：
±0.1 m（视觉定位正常工作时）
±0.5 m（GNSS正常工作时）

水平：
±0.3 m（视觉定位正常工作时）
±0.5 m（GNSS正常工作时）

IP43

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS

466mm

42分钟

-20℃～+50℃

23m/s (海平面附近无风)

俯仰：-135° 至45°       横滚：-45° 至 45°         
航向：-45° 至 45°

-90° 至 30°

3 轴机械云台（俯仰、横滚、航向）

200º/s

<0.005°

可控转动范围

稳定系统

最大控制转速（俯仰）

角度抖动量

机械范围

云台



电池类型

能量

充电环境温度

重量

热替换

标称电压

容量 8070 mAh

LiPo 4S

-20ºC 至 45ºC（当电池温度低于5℃时，
电池会启动自加热功能，需剩余10%左右
电量用于加热）

120 Wh

520g

支持

14.88V

 飞行器电池

感知范围

FOV

发射频率

有效使用环境

 毫米波雷达感知系统
60GHz/24GHz* 

水平（6dB）：±60°/±22°（60GHz/24GHz）
垂直（6dB）：±30°/±20°（60GHz/24GHz）

支持前后上下4个方向对玻璃、水面、电线、建筑物和树
木等进行全天时、全天候避障。毫米波雷达感知系统的
避障距离因障碍物对电磁波的反射能力和其表面大小
而异。
24Ghz毫米波雷达感知系统，支持下向感知，其感知范
围因地面材质而异，如水泥地面感知范围为12米，厚度
超过3cm以上的草地感知范围不高于6米。

60GHz雷达：上：0.3~20m，下：0.15~80m
前后：0.3~50m
24GHz雷达：下：0.8~12m

*60GHz请遵循当地相关法律法规并保障飞行安全

前：0.5~31m， 后：0.5~25m 
左右：0.5~26m， 上：0.2~26m
下：0.3~23m

前后：水平60°，垂直80°
上下：左右180°，前后120°

感知范围

FOV

视觉感知系统



ISO范围

镜头

影像传感器

EVO Max 4T 变焦相机
1/2" CMOS，有效像素4800万

普通模式：
自动：ISO100 ~ ISO6400
手动：
拍照： ISO100 ~ ISO12800
录像： ISO100 ~ ISO6400

焦距：11.8-43.3mm(35mm等效焦距：
64-234mm)
光圈：f/2.8-f/4.8

ISO范围

镜头

影像传感器 1/1.28" CMOS, 有效像素5000万

照片: ISO100~ISO6400
视频: ISO100~ISO64000 (夜景模式ISO
可达64000)

DFOV：85°
焦距：4.5 mm（等效焦距：23 mm）
光圈：f/1.9
对焦距离：1m ~ ∞

EVO Max 4N / 4T 广角相机
± (1m + D×0.15%)
其中 D 表示与垂直反射面之间的距离

5-1200m

测量精度

测量范围

EVO Max 4N / 4T激光测距

ISO范围

镜头

影像传感器

EVO Max 4N 夜视相机
有效像素230万

自动模式：
ISO100~ISO450000
夜视超感光：
自动ISO100~ISO450000

35mm等效焦距：41.4mm
FOV：52°
变焦范围：1~8倍，支持联动变焦



 EVO Max 4N 红外相机
非制冷氧化钒焦平面

±3℃或读数的±3%（取较大者）
@环境温度-20℃~+60℃

高低温报警阈值，上报坐标与温度值

640×512@30FPS

-20℃～+150℃，0℃~+550℃

DFOV: 61°
焦距：9.1mm
光圈： f/1.0
对焦距离：2.2m ~ ∞

中心测温/指点测温/单个矩形框测温

12 um

镜头

影像传感器

红外测温精度

视频分辨率

测温范围

测温方式

像元间距

高温预警

 EVO Max 4T 红外相机
非制冷氧化钒焦平面

±3℃或读数的±3%（取较大者）
@环境温度-20℃~+60℃

高低温报警阈值，上报坐标与温度值

640*512@25FPS

-20℃～+150℃，0℃~+550℃

DFOV:42°
焦距：13mm
光圈：f/1.2
对焦距离：6m ~ ∞

中心测温/指点测温/单个矩形框测温

12 um

镜头

影像传感器

红外测温精度

视频分辨率

测温范围

测温方式

像元间距

高温预警



www.autelrobotics.cn


